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机器人活动是我校的特色科技项目，已有 10 年的历史。目

前我们完成了由小组活动项目向面向全校的普及校本课程的转

型，从根本上解决了课程开展的师资、课时问题，并以课程为

依据，开发了系列机器人校内活动，形成了“课程＋活动”的

机器人普及教育的可操作模式。

小学校本课程《走近机器人》的

开发与实践（下）
文 _ 金云琼／上海市宝山区实验小学

校本课程的特色

我们首先突破了对机器人教育的传统理解，将机器人

课程和美术、自然、信息等课程整合，开发了面向 1—3 年

级学生的机器人综合课程（机器人普及课程——综合篇）。

课程的执行者是综合学科的教师，开设课程的时间也是综

合学科授课的时间，将机器人的相关知识与综合学科本身

的学科知识整合，让学生初步了解机器人，包括机器人的

外形、作用、运动方式及简单编程等。

我们不能让学生停留于综合课程整合过程中对机器人

技术浅表性的认识，我们需要让学生系统地了解机器人技

术。立足于“快乐活动日”，面向 3 年级全体学生开设机

器人专业知识讲座和体验课程（机器人普及课程——体验

篇），让学生真正地、系统地了解机器人技术。

在前 2 个层面中，一定会涌现出不少机器人技术的特

长学生或是特别喜爱机器人项目的学生，这些学生一定是

水平比较高的少数人。我们将这些学生集中在一起，开设

机器人创意俱乐部，以社团的形式开展提高课程（机器人

普及课程——提高篇）。这里的课程专业性较强，也比较

系统和完整，主要以我们目前数量较多的“未来之星机器人”

套件为教学载体，以机器人创意设计为主线，系统地讲解

机器人的开发、设计、编程、调试等环节，让学生知道创

造发明的一般过程和方法。同时精讲机器人的搭建技巧和

编程语言，让学生掌握一定的基本技能。

在社团活动中我们还会根据各级别的机器人竞赛，结

合课程开展赛前辅导，让这些特长学生在竞赛中积累经验，

不断成长。

通过 3 个篇章的课程，既解决了时间的问题，又解决

了师资的问题，学生 100% 参与，真正做到了机器人技术

的普及。同时在普及的基础上，更好地实现了选优，大大

增加了各级各类比赛的参与率与获奖面，也为学生将来发

展成专业人才奠定了良好的基础。

更值得注意的是，学生在课程的学习过程中增长了见

识，训练了动手能力、思维能力、创新能力，促进了学生之间、

学生和教师之间的沟通，有效增长了沟通的能力。

配合课程的机器人竞赛活动

除了常规的机器人普及课程，我们还根据课程内容，

针对各个年龄层设计了大量学生活动。我们利用学校的一

年一度的科技节、少先队活动等载体，定期开展“走近机

器人，让智慧闪光——机器人系列校园竞赛”活动。这些
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表 2　体验篇“轮轴——会转弯的小车”成绩记录表
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活动并不是单纯的竞赛，而是为学生搭建了展示、交流、

比赛的平台。学生们可以尽情发挥自己的想象力，用自己

的智慧绘制出心目中的机器人。值得提出的是，所有竞赛

项目的内容、评价标准都是由学生自己制订的，竞赛评委

也由学生自己担当，参赛学生要服从评委，觉得不合理的

地方可以提出申诉，充分体现了以学生为主体的活动理念，

从而营造了实验小学机器人校园文化特色。

我们发现机器人课程或是活动具有很强的延伸性。我

们针对课程和活动中涌现出的特长生和优秀创意进行进一

步的培养和发展，为他们搭建更完善的学习平台，提供展

示特长的机会，重点培养机器人项目的创新人才。不仅在

本项目上可以延伸到虚拟机器人设计和机器人创意设计等

市级竞赛项目，还可以延伸到科幻画创作和模型制作等其

他学科范畴。

通过“课程＋活动”的形式，学校形成了良好的开展

机器人项目的氛围，体现了学生的自主发展，营造了实验

小学的校园文化特色。

校本课程的评价

不同于主学科的评价可以用试卷和分数来体现，机器

人课程的评价更注重学习的过程性。在教材设计时，我们

就针对不同篇目分别设计了不同的评价量规。根据评价的

目的和方式，可以将评价方式分为以下几类。

“任务达标型”评价

以是否能按要求完成任务和完成任务的质量作为评价

标准。表 2 展示的是体验篇“轮轴——会转弯的小车”的

成绩记录表，以小车转弯的成功率和在多次转弯中结构的

稳固性来判断学生的搭建是否准确和牢固。这类评价方便、

直观，学生容易接受，可以安排在课程的最后。

“自我调节型”评价

在学生活动之前，为学生提供一个评价量规，在量规

中写清活动要求及应该达到的目标，学生在活动时围绕量

规的要求不断调节自己的行为，使学生的自主学习能沿着

预设的轨道开展。

例如，“芝麻开门”一课中的“评一评”，在学生独

立设计制作之前就可以让学生先了解一下评价量规（见表

3）。根据量规，学生可以很明确地发现大门是否能闻声自

开与声音传感器是否正确安装关系密切，而适当的设置程

序中的延迟时间，决定了大门开启的时间。这两点，恰恰

是学生在制作过程中最容易出错的地方。

“自我调节型”评价更注重学生自主能力的培养，它

不仅重在自评，也是学生互评的依据（可以根据量规判断

他们的作品是否有问题，问题出在哪儿），有助于帮助学

生不断开展反思，修正作品。

“表达展示型”评价

机器人课程不仅要求学生能动手动脑，学生的口头表

达和对自己创意作品的介绍也是非常重要的，表达展示型

评价就是针对这一要求设计的。

表 4 是综合篇“自然课——机器人玩具动起来”的学

习反馈表，可以让学生根据此表具体来说一说电驱动机器

人的能量来自哪里；是什么带动齿轮，让机器人做各种动

作的；你了解机器人为什么会动了吗。及时总结教学的重

难点，达到训练口头表达能力的目的。

对于提高篇中的单元设计部分，学生自主设计开发一

个机器人作品，更可以从学生对作品的介绍、演示等表达

展示方面开展评价。

让校本课程通过网络辐射

目 前， 在 上

海市宝山区有条件

开展机器人活动的

学校并不多，而我

校既有开展机器人

活动的基础，又有

系统化的机器人校

本课程。为了将这

一特色课程由我们

一所学校向周边辐

射，我们依托学校

网站，开设了“机

器人世界”栏目，

传播有关机器人的基础知识、学校机器人课程的最新动态，

让周边没有实际操作机会的同学可以通过网络来了解机器

人项目，培养其兴趣。

经过我们的努力，普及了机器人项目，体现了教育的

公平化；各年级各层面的学生都有了收获和发展；为培养

科技创新人才奠定了基础；师生都获得了一系列奖项，引

起了社会关注。■

学校网站中的“机器人世界”栏目

要求 选择

（1）你的大门能闻声自开吗 能／否

声音传感器的安装是否准确，和程序中的端口要一致

（2）你的大门不会把人夹住吧 不会／会

开门后是否设置了适当的延迟时间，为进门留了时间

表 3　提高篇“芝麻开门”一课中的评价表

电驱动机器人的能量来自哪里 □电池　　　　□电机

是什么带动齿轮，让机器人做各种动作的 □电池　　　　□电机

你了解机器人为什么会动了吗 □了解　　　　□不清楚

表 4　综合篇“自然课——机器人玩具动起来”学习反馈表




