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作者简介：　 尚祖恩　 （１９９４—），男，辽宁阜新人，博士，副教授，主要从事煤矿智能装备、
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《科技期刊世界影响力指数（ＷＪＣＩ）报告》（２０２５）发布
《中国安全科学学报》继续入选 Ｑ２ 区

　 　 ２０２６ 年 ２ 月，《科技期刊世界影响力指数（ＷＪＣＩ）
报告》（２０２５ 版） （以下简称《ＷＪＣＩ 报告》）正式发布，
《中国安全科学学报》继续入选 Ｑ２ 区。

《ＷＪＣＩ 报告》是中国科协系列课题《面向国际的

科技期刊影响力综合评价方法研究》等的研究成果，
该系列课题旨在建立新的期刊评价系统，探索面向全

球的更为科学、全面、合理的期刊影响力评价方法，为
世界学术评价融入更多中国观点，中国智慧，推动世界

范围内科技期刊的公平评价、同质等效使用。
在《ＷＪＣＩ 报告》 （２０２５ 版）中，《中国安全科学学

报》入选安全科学技术、灾害及其防治学科，在统计周

期内的总被引频次为 ４６２８，影响因子为 １􀆰 ９１７，ＷＪＣＩ
为 １􀆰 ５０５，ＷＪＣＩ 学科排名为 ２９ ／ ６３，位于 Ｑ２ 区。
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