
www.kjdb.org

新闻 科技导报 2026，44（14）

强化学习让量子计算机边算
边校准

量子计算机对环境扰动极为

敏感。控制量子比特的微波信号

一旦在频率、振幅或相位上出现

细微漂移，错误便会累积。现有

做法通常是暂停计算，重新校准

设备后再继续运行。然而，未来

的实用量子算法可能需要连续运

行数天甚至数月，频繁停机将成

为大规模量子计算的重要障碍。

Google量子人工智能团队将

强化学习引入量子纠错，使量子

计算机能够在运行过程中根据错

误信号调整自身。7月 8日，相关

研究成果发表于《Nature》。
量子纠错通常用多个容易出

错的物理量子比特共同编码一个

逻辑量子比特，并持续检测系统

中是否出现异常。检测结果会交

给解码器，用于推断错误位置并

恢复逻辑量子信息。但传统方法

主要在错误发生后进行补救，并

不直接追溯错误是否源于控制参

数的偏移。

研究团队为这些错误检测数

据增加了第二项用途：除用于纠

错外，还将其作为强化学习智能

体的反馈信号。智能体在量子计

算期间持续观察错误变化，尝试

微调控制策略，并根据错误率的

增减判断调整是否有效，由此动

态修正上千个控制参数。

团队在Willow超导量子处理

器上验证了这一方法。在人为

制造控制漂移后（以模拟设备退

化），强化学习与解码器协同控

制使表面码逻辑错误率的稳定

性提升至原来的 3.5倍。即使设

备已经过物理模型和人工专家

的充分校准，强化学习进一步微

调 仍 可 将 逻 辑 错 误 率 降 低 约

20%。结合神经网络和算法解码

器，表面码的平均逻辑错误率降

至每个纠错周期不足 0.1%，颜色

码则约为 1%。

数值模拟进一步表明，该方

法可扩展到包含数百个量子比特

和数万个控制参数的系统，强化

学习所需的迭代次数未随系统规

模明显增加。这是因为量子纠错

产生的检测信号主要反映局部区

域状态，智能体无需同时理解整

个处理器的全部复杂物理过程。

（综合：《Nature》、

Google Research）

捏一捏纳米团簇，它会在
固液之间切换

一小团金属究竟是固体还是

液体，通常由温度决定。武汉理

工大学傅正义、桑夏晗团队与合

作者把一团体积仅为数十到上百

立方纳米的铋夹在两个表面之

间，在温度几乎不变的情况下，只

改变其几何形状，就让它在准非

晶纳米盘、晶态纳米线和液态纳

米液滴之间来回切换。

水结成冰、金属熔化后重新

凝固，看似寻常的固液相变，决定

着晶体如何成核、生长并最终形

成具有特定结构的材料。传统成

核理论通常把晶核尺寸和体积视

为判断相变的重要尺度，但在生

物矿化、纳米材料合成和复合材

料界面等狭小空间中，晶核会同

时受到多个表面的约束，表面与

界面作用可能改变其稳定状态。

如何在原子尺度直接观察并操控

这种限域相变，一直是材料研究

中的难题。

研究团队在可调节的纳米间

隙中控制单个铋纳米团簇，发现

决定其固液状态的关键不只是

“有多大”，更在于“是什么形状”。

7 月 16 日，相关研究成果发表于

《Science》。

研究人员利用原位透射电子

显微镜，在 2 个表面之间构建纳

米尺度的限域空间，并逐步改变

间隙大小。结果表明，主导相变

的参数不是团簇体积，而是其长

径比。限域空间改变团簇形状

后，不同晶面的表面能与周围界

面作用之间的竞争关系随之改

变，从而决定团簇更适合以准非

晶、晶体还是液体状态存在。这

强化学习智能体利用量子纠错过程中产生的错误检测信号，持续调整量子处理器的控制参数，

使系统能够在不中断计算的情况下抵抗硬件漂移

（图片来源：Google Research）
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