
了外国制造商
,

因为后者通过更快

地提高劳动生产率
,

使其产品能以

比美国对手更低的价格出售
。

机械及机械配件同业公会的研

究报告表明
,

从增加就业人数 的角

度来看
,

属于所谓
“

高级技术
”

工业

的那些公 司长期以来一直超过其他

公司企业
。

��  至 � � ! ∀年间
,

五个

高级技术工业部门的就业人数增长

了# ∃
%

! &
,

而其他部门仅为!
%

�&
。

与此同时
,

在任何一个高级技术工

业部门中
,

每个工人的实际产量 ∋按

增值计算 ( 都提高得快于整个制造

业
。

机器人无疑是一种高级技术
,

目的在于提高劳动生产率
,

因此历

史资料证明了这样一种看法
)

权衡

利弊得失
,

机器人创造的工作职位

将比它所毁掉的要多
。

经济学家约翰
·

肯德里 克 ∋∗ ∃ +

,− . / − 0 12 3 4 ( 等人整理的材料说

明
,

技术进步和创造发明一向是促

进劳动生产率增长的最重要因素
。

例如肯德里克估计
,

� � ! 5至 �� ! 6年

间劳动生产率的增长有四分之一以

上应完全归功于正视的研究和发展

计划
。

因此
,

在没有不适当的政府

政策 阻碍 劳 动 生产率增长的情况

下
,

通过进一步的研究和发展来改

进机器人技术
,

必将在减缓和扭转

美国 劳动生产率下降的过程中发挥

重要的作用
。

篇
∋本文转载 自美国驻华大使馆新闻
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机展
%

业发产的本人日器
科科技短波波

��6  年
,

日本产业部门对机器人的需求有了较大增长
。

机器人的应用得到进一步推广
。

据 日本有关方面统计
,

� � 67 年机器人生产台数比前一年

增加了 5 7 &
,

达7 ∃
%

� #5 台
,

产值达 #
,

7 ! 7亿 日元
。

估计� � 6  年产

值可突破 5
,

∃∃ ∃亿 日元大关
。

� � 6 年
,

日本机器人的发展具有以下三大特征
)

第一个特征是
“

清洁机器人
”

商品化
。

在半导体
、

生物制

品生产部门
,

为保证产品质量
,

对生产环境的清洁度有极其

严格的要求
。

随着这些生产部门的发展
,

能满足这种高清洁

度要求的
“
清洁机器人

”

应运而生
,

且大有供不应求之势
。

日

本电气公司研制成功的四 自由度机械手已批量生产
,

其清洁

度已达十级
,

适用于精密仪器设备自动化安装线
。

新明和工

业公司研制的一种机器人
,

其所有接线
、

管道均安装在机器

人
“

体内
” ,

受冲击部分包有含氟树脂橡胶
,

符合最高的清洁

度要求
,

在工业上已达到实用化水平
。

第二个特征是直接驱动式机器人正在迅速实用化
。

这类

机器人可进行高速
、

高精度装配作业
,

一投入市场
,

就受到

用户好评
。

当前
,

日本许多公司都在生产这类机器人
,

并不

断加以改进
。

可以说直接驱动式机器人一出现在市场上
,

就

开始了激烈的竞争
。

第三个特征是多用途移动式机器人已研制成功
,

并投入

批量生产
。

这是��6 年机器人研制工作的一大飞跃
。

使用移

动式机器人
,

无需为其辅设轨道或埋设控制线路
。

这种机器

人具有很大灵活性
,

并具备初步的人工智能
,

不但可用在制

造业中
,

而且可在危险的
%

对人体有害的工作环境中代替人

进行操作
,

在实现工厂无人化方面具有很大用途
。

以东芝公

司的无人操作 自动运输车为例
,

这种移动式机器人能按预先

记忆的路线 自动行走
。

用于原子能发电站内各系统的机器人的研制工作在� �6  

年有了很大进展
。

上述移动式机器人大多用于这种场所
。

这

类机器人可在高温
、

放射线强度较高的环境下进行工作
,

从

而保证原子能发电设备的正常运转
。

日本原子能研究所还研

制成功可在水
、

气体两种环境条件下工作的机器人
,

这种机

器人是承担原子能反应堆拆卸工作的理想
“
工作人员

” 。

��6  年
,

具有感觉功能的人工智能机器人研制工作也取

得不少成果
。

可承担焊接任务的人工智能机器人已达到实用

水平
。

三菱公司的一种自动焊接机器人
,

可对 � 8 # 毫米厚

的薄壁管道进行全位置
、

高精度
、

高质量 自动焊接
。

安川 电

机厂使用 的一种机器人
,

可对厚 ∃
%

6 一 � 毫米的薄金属板进

行 电焊
。

随着机器人性能的提高
,

机器人的应用范围也在迅速扩

大
。

日本的一些研究机构与大学正在共同研制能进行细胞手

术
、

细胞核移植手术
、

角膜移植手术等细微外科手术的机器

人
。

机器人的 出现
,

是人类科学技术进步的一大成就
。

由机

器人代替人去干那些单调
、

乏味
、

危险性大的工作
,

让人去

从事更富于创造性的劳动
,

是人类的理想
,

也是科学发展的

必然趋势
。

∋唐裕德 编译(

林木
、

果树和花卉

的快速繁殖
植物快速繁殖是一项根据植物细胞的全能性

,

通过组织培

养的方法
,

在较短的时间 内繁殖出大量植物试管苗的技术
。

中国科学院植物快速繁殖研究协作组在解决试管苗的诱导

频率和移栽等一些关键技术的基础上
,

培育出了�∃ 多种包括林

木
、

果树
、

花卉和水果的植物试管苗
,

并在生产上推广应用
,

部分已成为商品出售
,

为绿化城市
,

美化环境
,

增收创汇做出

了贡献
。

还有 ∃ 多种植物也已培育出了试管苗
,

条件具备即可

大量生产
,

投放国内外市场
。

该技术比传统技术具有速度快
,

占地少
,

不受气候条件限制
,

能够进行工业化生产等优点
。

传

统技术难以繁殖的一些经济植物
、

名 贵花 卉以 及濒危 珍稀植

物也可以利用这项技术加以解决
。

同时
,

这项技术还可以改善

植物品质
,

解决品种脱毒
、

退化
、

越夏等问题
。

这项技术的广泛应用
,

不仅具有显著的经济效益
,

而且为

植物基因工程的深入研究打下了 良好的基础
。

唐葺蒲利用 茎尖培养试管苗的过程
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