
!国内科技期刊亮点!
鄂尔多斯盆地东缘煤层气多储层有

利勘探开发
鄂尔多斯盆地东缘煤层气资源量大!

构造相对简单!是沁水盆地之外最有利的
富气带! 亦是目前煤层气勘探的热点地
区" 然而!区内的煤层气勘探试验并未获
得较大突破"中国地质大学#北京$能源学
院 等通过系统采样测试对鄂尔多

斯盆地东缘煤储层的孔渗性能进行了探

讨!相关研究发表在 !""# 年%煤炭学报&
第 $% 卷第 &" 期上!题为’鄂尔多斯盆地
东缘煤层气储集与产出条件()
研究人员对鄂尔多斯东缘 ’( 件煤岩

样品进行块煤光片法显微裂隙测试*低温
氮比表面测试和压汞孔隙结构测试!并运
用 ) 型聚类分析方法! 对 % 类具有不同
空隙系统的储层进行分析" 结果显示!除
*** 类储层渗透率差!孔隙度*比表面积较
小!中孔不发育!为煤层气勘探开发的不
利储层外!* 类*** 类和 *+ 类储层均为煤
气勘探开发的有利储层" 但 *+ 类储层比
表面积较低!限制了储层的吸附能力"
总体上!鄂尔多斯盆地东缘裂隙发育

条件*储层物性
均优于沁水盆

地!但还需进一
步对鄂尔多斯

盆地东缘地区

的构造发育状

况*储层原地应
力条件等进行

深入研究!以便
做出更客观的

评价指导煤层

气勘探选区"

!"#!$ 基因去甲基化处理可能成
为治疗鼻咽癌的有效策略
鼻咽癌+,-.$高发于中国华南地区

和东南亚地区! 其发病机制尚未完全阐
明! 一般认为
,-. 发 病 与
遗传* 病毒感
染和环境等因

素有关" 近年
来! 越来越多
的研究证实基

因甲基化参与

了 ,-. 的发
生发展过程 "
目 前 报 道 的

,-. 甲基化相关基因近 $" 个" 湖南省老
年医院/湖南省老年医学研究所
等研究发现!!"#!& 基因甲基化是引起
,-. 细胞 0112341 0& 56,0 表达下调
的主要原因 ! 去甲基化处理能够恢复
!"#!& 基因的表达水平! 为进一步阐明
,-. 的发病机制和探索新的治疗策略提
供了理论依据" 相关研究发表在 !""# 年
,生物化学与生物物理进展& 第 $7 卷第
&" 期 !题为 ’8,0 甲基化抑制鼻咽癌细
胞系膜联蛋白 0& 基因表达()
该研究以 % 株不同分化程度和转移

潜能的 ,-. 细胞系为对象! 以永生化非
肿瘤人鼻咽黏膜上皮细胞 ,-7# 作为对
照 ! 通过 9:- 检测发现 !,-7# 细胞
!"#!& 基因无甲基化!% 个 ,-. 细胞系
!"#!& 基因都存在不同程度的甲基化)
相对于 ,-7# 细胞 !,-. 细胞 0112341
0& 56,0 表达水平出现不同程度的降
低) !"#!& 基因表达水平与 ,-. 细胞
的分化程度和转移潜能相关! 分化程度
越低表达水平越低! 转移潜能越强表达
水平越低) 对 % 个 ,-. 细胞系进行甲基
化处理后能上调 0112341 0& 蛋白的表
达水平)

朱鹮对人类干扰的耐受性增强!但
对鲜艳衣物敏感
随着野生

动物旅游业的

发展!游客与野
生动物特别是

鸟类的相互关

系成为研究热

点)当人类活动
影响鸟类的行

为及种群时!需
要研究鸟类对

人类干扰的耐

受性!以便调整自然保护区中游客与鸟类
之间最小接近距离等管理措施)东北林业
大学 等研究表明!朱鹮游荡期对人
类干扰具有较强的耐受性并表现出一定

的适应性) 朱鹮对鲜艳衣物敏感!应禁止
游客穿鲜艳衣物进入自然保护区)相关研
究发表在 !""# 年,生态学报&第 !# 卷第
&" 期!题为’朱鹮游荡期对人类干扰的耐
受性()
研究人员采用可操纵试验法对陕西

汉中朱鹮国家级保护区朱鹮游荡期对人

类干扰的耐受性进行了研究) 结果显示!

朱鹮对连续的人类干扰表现出一定的适

应性!并随着干扰程度的提高而呈增强趋
势!通常利用警戒距离到惊飞距离的缓冲
区来响应逐渐接近的试验者)朱鹮对衣着
较为鲜艳+尤其是红色$的试验者更加敏
感!会降低对人类干扰的耐受性)
研究人员给出了朱鹮的最小接近区

域面积!并提出在该区域范围内应限制游
客进入!在保障朱鹮不受人类活动干扰的
前提下!提高游客体验!科学管理朱鹮旅
游业)

手功能康复训练有望依靠康复机器

人
采用治疗师为运动功能障碍患者进

行一对一训练时!训练效果受治疗师水平
的影响!而且缺乏评价训练参数和康复效
果关系的客观数据!难以对训练参数进行
优化以获得最佳治疗方案) 因此!人们开
始研制患者运动功能康复机器人)华中科
技大学图像信息处理与智能控制教育部

重点实验室 等设计了一种新型的

穿戴式手功能康复机器人 6;6</&!能够
辅助患手完成多关节复合运动功能训练)
相关研究发表在 !""# 年 ,中国机械工
程&第 !" 卷第 !" 期!题为 ’一种新型穿
戴式手功能康复机器人()

6;6</& 与人体相接触的穿戴部分
采用聚乙烯* 聚丙烯等热塑材料制作!其
机械结构采用气动肌肉驱动)机器人仅对
患肢提供完成训练必须的最小驱动力!充
分利用患肢的残余肌肉力)系统还能将采
集到的患手运动状态和运动目标通过虚

拟现实技术反馈给患者!让患者了解训练
过程和康复效果的定量评价!还可以通过
计算机游戏激发患者的训练兴趣!提高患
者进行康复训练的积极性和主动性)
初步临床实验结果表明!6;6</& 能

够辅助患者完

成患手的四指

拉伸和拇指外

展的运动功能

训练任务 !而
且结构简单 *
穿卸方便 *柔
顺性好 * 成本
低! 适合在社
区和家庭中使

用)
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